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FullstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Sicherheitshinweise / Technische Unterstiitzung

Hinweise

Installation, Wartung und Inbetriebnahme darf nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefihrt werden.
° Das Produkt darf nur so eingesetzt werden, wie es die Betriebsanleitung vorsieht.

Folgende Warnungen und Hinweise unbedingt beachten:

WARNUNG

& Warnsymbol auf dem Produkt: Missachtung der notwendigen VorsichtsmaBnahmen kann Tod,
ernsthafte Verletzung und/oder Materialschaden nach sich ziehen.

WARNUNG

Missachtung der notwendigen VorsichtsmaBnahmen kann Tod, ernsthafte Verletzung und/ oder
Materialschaden nach sich ziehen.

Dieses Symbol wird verwendet, wenn sich kein entsprechendes Warnsymbol auf dem Geréat befindet.

ACHTUNG Missachtung der notwendigen VorsichtsmaBnahmen kann Materialschaden nach sich
ziehen.

Sicherheitssymbole

Im Handbuch
und _
auf dem Gerat Beschreibung

ACHTUNG: siehe Bedienungsanleitung fur Einzelheiten

Schutzleiterklemme

-+ Erdungsklemme

Technische Unterstltzung

Bitte wenden Sie sich an den ortlichen Vertriebspartner (Adresse unter www.uwt.de).
Ansonsten kontaktieren Sie bitte:

UWT GmbH Tel.: 0049 (0)831 57123-0

Westendstr. 5 Fax: 0049 (0)831 76879

D-87488 Betzigau info@uwt.de
www.uwt.de

] ] SOLUTIONS
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NT 4600

NivoTec®

Ubersicht

Geréteinformation / Betriebsanleitung

FlllstandUberwachungssysteme

WT

LEVEL CONTROL

Fiillstand-Uberwachungs- und Steuersystem mit Touch Panel

- Standardisiertes System bis zu 15 Silos/Behélter

- Visualisierung und Bedienung auf 7" Touch Panel (farbig, 800 x 480 Pixel)

- Softwaresprache deutsch oder englisch

- Zugriff passwortgeschutzt

- Werte in Prozent, H6he, Volumen oder Gewicht
- Trendanzeige, Datenspeicherung

- Auswertung des analogen Signals 4-20 mA beliebiger Sensorik sowie Modbus RTU der UNT-Systeme

- Mischung verschiedener Eingangssignale innerhalb eines Systems mdglich

- Einbindung von Vollmeldern

- Beflllkontrolle durch Alarmmeldung (Hupe) bei vollem Silo

NT 4600 Grundgerat

Das Herz des NT 4600 ist ein Touch Panel, auf dem eine

Visualisierungssoftware arbeitet. Alle Fullstandiberwachungs-

und Anzeigefunktionen kdnnen am Touch Panel
bedient werden. Der Zugriff erfolgt passwortgeschitzt.
Elektromechanische Lotsysteme werden Uber die
Visualisierung gestartet.

Modbusumsetzer

- FUr Anschluss von 4-20 mA/ 2-Leiter Sensoren
und Vollmelder

- Je Umsetzer kdnnen bis zu 4 Sensoren mit 4 Vollmeldern
angeschlossen werden

- Montage direkt an der Siloanlage vorgesehen

Einbindung Volimelder inkl. Alarm "Silo voll"

- Hupe mit Quittiertaste, (lose mitgeliefert, fir
Montage im Freien)

- Eine Einheit flr alle angeschlossenen Silos

- Alarm erfolgt, wenn ein beliebiges Silo voll meldet

- Quittierung der Alarmmeldung "Silo voll"

- Montage direkt an der Siloanlage vorgesehen

] ] SOLUTIONS
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Modbus RTU

gi290920
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NT 4600
Grundgerat
El&tzgcht- Quittier-
P taste

@ Alarm "Silo voll"

Modbusumsetzer

Anschluss weitere

E Modbusumsetzer
o
&
<
z.B. Vollmelder
NR 3000
Modbus RTU

Anschluss weitere
NB 3000/ NB 4000

NB 3000/ Vollmelder
NB 4000
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FullstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Technische Daten / Zubehor

Technische Daten

Abmessungen NT 4600, Modbusumsetzer: 300x300x 155 mm (BxHxT)

Abmessungen Touchpanel 200 x 146 x 34 mm

(Touchpanel ohne Schalttafelausschnitt 192 x 138 mm

Schaltschrank)

Montage NT 4600, Modbusumsetzer: Wandmontage

Material NT 4600, Modbusumsetzer: Stahlblech

Schutzart NT 4600, Modbusumsetzer: IP65

Umgebungstemperatur NT 4600: 0..+50°C
Modbusumsetzer: -25 .. +70°C

Versorgungsspannung NT 4600, Modbusumsetzer: 115V oder 230 V 50/ 60 Hz (eingebautes Netzteil 24 V DC)
NR 3000: Wird durch Modbusumsetzer versorgt
NB 3000/ NB 4000: 115V oder 230 V 50/ 60 Hz, Anschluss erfolgt bauseits
Vollmelder: Anschluss am NB 3000/ 4000 bzw. Modbusumsetzer.

Versorgungsspannung muB in diesem Fall gleich wie beim
NB 3000/ NB 4000 bzw. Modbusumsetzer sein.
Alternativ kann bauseits versorgt werden.

Leistungsaufnahme NT 4600, Modbusumsetzer: 20 VA

Angeschlossene Messtechnik: siehe Produktbeschreibung der jeweiligen Messtechnik

Signalausgang Vollmelder Potentialfreier Kontakt wird bendtigt

Zwischenklemmkasten

Fir Zwischenklemmung der Kabel an der Siloanlage (Montage z.B. in der Silozarge).
Geeignet fir Kabel fiir Fillstand (Modbus oder 4-20 mA), Grenzstand, Hupe, Quittiertaste

Y A
(o]

(o]

Technische Daten

Abmessungen 200 x 300 x 120 mm (B x H x T), fir Wandmontage

Material Stahlblech

Schutzart IP65

Umgebungstemperatur -25 .. +60°C

Reihenklemmen 15 Stiick grau, 5 Stick blau, 5 Stiick griin/ gelb; je Klemme bseteht aud 3 Kabeleinflihrungen
2,5 mm?, montiert auf Hutschiene

Kabelverschraubungen 6 Stuck M20 x 1,5 2 Stlick M25 x 1,5

] ] SOLUTIONS
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NivoTec®

FlllstandUberwachungssysteme
NT 4600
Geréteinformation / Betriebsanleitung

WT

LEVEL CONTROL

Elektrischer Anschluss

. Sicherheitshinweise
[ J

SachgemaBer Gebrauch

Bei unsachgemaBem Gebrauch des Gerétes ist die elektrische Sicherheit nicht gewahrleistet.

Installationsvorschriften

Fir den elektrischen Anschluss missen die ortlichen Vorschriften oder VDE 0100 beachtet werden.

Sicherungen

Im Anschlussplan angegebene Sicherungen verwenden

FI-Schutzschalter

Zum Schutz gegen indirektes Berlihren gefahrlicher Spannung muss im Fehlerfall ein automatisches
Ausschalten (FI-Schutzschalter) der Versorgungsspannung gewahrleistet sein.

Trennschalter

Es muss in der Nahe des Gerates ein Schalter als Trennvorrichtung fiir die Anschlussspannung
vorgesehen werden.

Anschlussplan

Die elektrischen Anschliisse miissen in Ubereinstimmung mit dem Anschlussplan gemacht werden.

Anschlussspannung

Vor Einschalten des Gerates Anschlussspannung mit Angaben auf dem Typenschild vergleichen.

Kabelverschraubung

Darauf achten, dass die Kabelverschraubung das Kabel sicher dichtet und fest angezogen ist
(Wassereintritt).
Nicht verwendete Kabelverschraubungen missen mit einem Verschlussstick verschlossen werden.

Anschlusskabel

Alle Anschlusskabel missen fiir wenigstens 250 V AC Betriebsspannung isoliert sein. Die
Temperaturbestandigkeit muss mindestens 80°C (176°F) betragen.

Installation in Ex-
gefdhrdeten Bereichen

Modbus Netzwerk

Prinzipielle Verdrahtung eines Modbus Netzwerkes

Modbus Master
NT 4600

=
‘% DOD1
© 00

|
SNE
|
|

Der NT 4600 und der Modbusumsetzer sind nicht zur Montage im explosionsgeféhrdeten Bereich
zugelassen. Fur die Verkabelung zum NB 3000/ NB 4000, die im explosionsgefahrdeten Bereich
montiert sind, gelten die allgemeinen Vorschriften fur Installation im explosionsgefahrdeten Bereich.

Modbus Slaves

Modbusumsetzer Modbusumsetzer Modbusumsetzer
oder oder oder

NB 3000/ NB 4000 NB 3000/ NB 4000 NB 3000/ NB 4000
k=] =} k=] k=] k=] k=]

% DOD1 & DOD1 % DOD1 & DOD1 % DOD1 & DOD1
Q0000 Q0000 o [0/ I R 7 R 7 %)

| | |
> | SRS P

‘ ‘ ‘ ‘ Abschlusswiderstand 120 Ohm
‘ ‘ ‘ ‘ am Ende des Stranges. Dieser

I—

Andere Ubliche Bezeichnungen:

DO = Rx-/Tx- = A
D1 = Rx+/Tx+ =B

Bemerkung:

]

ist in jedem Modbusumsetzer
L ]

und NB 3000/ NB 4000
vorhanden und einschaltbar.
Klemmen DO sowie D1 sind
intern miteinander verbunden.

Bei Bedarf kann das Modbus Netzwerk in zwei Strange aufgeteilt werden. Die beiden Strange werden dann am Modbus Master
parallel angeschlossen. Am Ende jedes Stranges muss ein Abschlusswiderstand eingeschalten werden.

NT 4600

SOLUTIONS
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FullstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Elektrischer Anschluss

Kabelempfehlung fiir Modbus Netzwerk

Geschirmtes Kabel
Verwendung bis 50 m
Hersteller: Lapp, Typ UNITRONIC LiYCY 2x 0,34, Art.nr: 0034502

Symmetrisches Kabel
Verwendung bis 1.000 m
Hersteller: Lapp, Typ UNITRONIC BUS CAN 1x 2x 0,34, Art.nr: 2170263

UV-Schutzschlauch mit Schlauchverschraubung M20 x 1,5
UV Schutz fir die Modbuskabel
Hersteller: Flexa, Typ Rohrflex PAB, Art.nr: 0233.202.012 und Typ RQG1-M, Art.nr: 5020.055.018

ATEX-Schutzschlauch mit Schlauchverschraubung M20 x 1,5
Fur Verlegung der Modbuskabel in ATEX Zone 21
Hersteller: PMA, Typ ESX, Art.nr: ESXT-12B.50 und Typ END, Art.nr: BEND-M202GT

NT 4600
NT4600 _|
! PK7 | 0,14 .. 2,5 mm?
| oD | | (AWG 26 .. 14)
I_ 200 oo olo oo @®J Sicherung: max. 2 A
X1 1 23 456 78 910
|
C
LN®  DoD1
115V oder Modbus Hupe und Resettaste
230V (Alarmmeldung voll)

50/ 60 Hz
Anschluss Touchpanel
Nur relevant bei Bestellung Pos.1 A "Touchpanel ohne Schaltschrank"

0,14 ..2,5mm? Sub-D Buchse
(AWG 26 .. 14)  am Touchpanel

Sicherung: max. 2 A []

@S-+ D1 DO
24V DC

+20% Modbus
350 mA

] ] SOLUTIONS
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FlllstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 @T

Geréateinformation / Betriebsanleitung FELconTRO

Elektrischer Anschluss

NB 3000/ NB 4000
NB 3000/ 4000 —I
: E _ |
| ZDpopi 5 DoD1 |
| @eeee 200000 2ccooo |
@ LLNN  2424(292@)28 8 9 10111213 0,14 .. 2,5mm?
| | — — | \ \ (AWG 26 .. 14)
> > Sicherung: max. 10 A
@L N LN DOD1  DODT
v Bei Vollmeldung Modbus
50/ 60 Hz L | | muB Kontakt
geschlossen sein
Vollmelder
L] | SOLUTIONS
NT 4600 gi290920
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FullstandUberwachungssysteme
NT 4600

NivoTec®

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo
Elektrischer Anschluss
Einstellung: Vorspannung und Abschlusswiderstand
Bei Verwendung der NB 3000/ NB 4000 Geréate in einem
Modbusnetzwerk kann die Vorspannung und der
Abschlusswiderstand an jedem Gerat wie bendtigt
eingestellt werden.
NB 3000
A
Version mit Jumpern
I:IQ. Q :Q, Vorspannung AUS* AUS EIN
Abschluss- AUS* EIN EIN
widerstand
2 o
o oo
[ = 0 0
i o o [olNe)
o o
Version mit DIP Schaltern
Vorspannung | AUS* | AUS EIN EIN
Abschluss- AUS* EIN AUS EIN
widerstand
*voreingestellte Werte
DIP Schalter Stellung:
Draufsicht H Dﬂ Seitenansicht
NB 4000
(o o)
Vorspannung AUS* AUS EIN EIN
Abschluss- AUS* EIN AUS EIN
widerstand
D
| (L |-
"
° o)
ﬁ_@ *voreingestellte Werte
DIP Schalter Stellung:
Draufsicht H |:|:| Seitenansicht
HETNsoLuTiOnNSs
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FlllstandUberwachungssysteme

NivoTec®

Geréateinformation / Betriebsanleitung LevEssonTRon
Elektrischer Anschluss
Modbusumsetzer
............... e
| Modbusumsetzer |
| |
| | |
: | :
| %0 |®®®®®®®®®®®®®®| |
- ddddlILIZERNEE |
| N DOD1 [] ========5 | poo1 [
: ICPCON
l el  |oloe |oloe] ®®®§ W02 | @3/@
| | Netzteil olo ololo rd
| 2|0 e [217)12) 0o
: S o
i LND kX IR IR LI
! @@@ P00V0RRV000
I ||
. . T 2 c
| | 538
- . 882
L i _ 825
—n n
s 0 C
c = = e —
xRS RS KSR K8 K5 K5 K8 SESEII R 2o
il i 3¢eg
< © N
C <
T NN M N
LN @

DO D1 DO D1
Modbus

115V oder = = 5 5 5 5 5 5

30V Sl 18| (8] |2 118 |8] |8

S g g GC_) [0} © © o

50/ 60 Hz A @ D » = = = =
Max. 4 Sensoren Max. 4 Vollmelder

4-20 mA/ 2-Leiter

Sicherung: max. 10 A

Klemmen M-7002: 0,14 .. 1,5 mm? (AWG 26 .. 16)
Andere Klemmen: 0,14 .. 2,5 mm? (AWG 26 .. 14)

Abgebildete Verbindungen innerhalb des Modbusumsetzers sind
herstellerseits vorverdrahtet

] ] SOLUTIONS
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FullstandUberwachungssysteme

NivoTec®  wras

WT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Inbetriebnahme

1. Ubersichtstabelle erstellen

Die Inbetriebnahme wird erleichtert, wenn im Vorfeld eine Ubersicht (iber die angeschlossene Messtechnik gemacht wird.

Die Tabelle zeigt als Beispiel ein Projekt mit 10 Silos und gemischter Bestlickung von Nivobob NB 3000 und NR 3000 Radargeraten

sowie Einbindung von Volimeldern:

Modbuskonverter*
Silo | Messtechnik :\godbus Kanal Anschlussklemme | Anschlussklemme
4-20 mA Sensor Vollmelder
1 NB 3000 3 n/a n/a n/a
2 NB 3000 4 n/a n/a n/a
3 NB 3000 5 n/a n/a n/a
4 NB 3000 6 n/a n/a n/a
5 NR 3000 4-20 mA Sensor | 1 0 Vin0+ [][0]
6 NR 3000 4-20 mA Sensor | 1 1 Vin1+ DI
7 NR 3000 4-20 mA Sensor | 1 2 Vin2+ DI2
8 NR 3000 4-20 mA Sensor | 1 3 Vin3+ DI3
9 NR 3000 4-20 mA Sensor |2 0 Vin0+ DIO
10 NR 3000 4-20 mA Sensor |2 1 Vinl+ DI

* siehe Seite 9 sowie 17 - 18 unter "Eingang Signal"

2. Verkabelung priifen

Sicherstellen, dass das Modbusnetzwerk richtig verkabelt, der Modbus Abschlusswiderstand und die Vorspannung gesetzt ist
(siehe "Elektrischer Anschluss" ab Seite 5).

3. Grundeinstellungen der Visualisierung vornehmen

e Gundeinstellungen Benutzer (siehe Seite 13).
Zur Durchfiihrung weiterer Einstellungen muB Benutzerrechte Level 2 angewahlt werden.

e Gundeinstellungen System (siehe Seite 14).

4. Einstellungen der Silodaten und der angeschlossenen Sensoren durchfiihren

Durch die folgenden Einstellungen werden die angeschlossenen Sensoren Uber die Visualisierung angesprochen und geben ein
richtiges Messergebnis aus. Dazu ist oben aufgezeigte Ubersichtstabelle hilfreich:

e Silo Einstellungen (siehe Seite 16).

e Sensor Einstellungen (siehe Seite 17 - 18).
Bemerkung: Alle Gerate sind auf 19.200 Baud voreingestellt. Somit ist dazu keine weitere Elnstellung nétig.

] ] SOLUTIONS
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FlllstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v conTRo

Visualisierung - Bedienung

Ubersichtsseite (Silotibersicht)

Anzeige von Fiillstand, Vollmelder, Informationen zum Silo und Stérungen
Benutzer Level 0 oder hdher

Die gewahlte Anzahl Silos wird (wie auf Seite 14 definiert) dargestellt. Wenn mehr als 3 Silos definiert sind, erscheint ein Pfeil zur
Weiterschaltung auf die ndchste oder vorige Seite.

Der Flllstandwert wird in der Einheit angezeigt, wie unter "Einheit Fullstand" definiert (siehe Seite 16).
Durch farbige Punkte werden die Vollmeldungen angezeigt, wie unter "Vollmelder" definiert (siehe Seite 17 - 18).

Seite 1von 2 Letzter Start (alle NB): 01.06. 2015 16:44
Silo A Silo B Silo C
Weizen Mais Gerste

Grundeinstellungen Start (alle NB)

Silo Einzelansicht (Driicken auf ein Silo)
Es wird die Einzelansicht flr das jeweilige Silo gedffnet (siche Seite 12).

Grundeinstellungen
siehe Seite 13 bis 15

START (alle NB)

Benutzer Level 1 oder 2.

Es wird bei allen angeschlossenen Nivobobs die Messung gestartet. Sind mehr als 3 Silos definiert, werden auch die Messungen
gestartet, die nicht auf der angezeigten Seite sind.

Solange die Messung lauft, erscheint ein griiner Pfeil im jeweiligen Silo.

In der obersten Zeile wird Datum und Uhrzeit der letzten Messung angezeigt.

Ein Mess-Start ist bei einem der folgenden Griinde nicht moglich:

Unter "Sensor-Einstellungen" ist die Anwahl nicht auf "Sensor Nivobob" gesetzt (siehe Seite 17).

Die Modbusabfrage ist auf "inaktiv" gesetzt (siehe Seite 17).

Anzeige "Blocked Start": Die Nivobob Startfreigabe ist auf "nein" gesetzt (siehe Seite 17).

Anzeige "Blocked 24-26": Die Briicke zwischen Klemme 24 - 26 am Nivobob ist gedffnet. Siehe Bedienungsanleitung Nivobob.

Hupe quittieren
Quittieren der Vollmeldung (Hupe). Der Button erscheint nur, wenn die Hupe aktuell Alarm meldet.

Mdgliche weitere Anzeigen:

"Offline": Die Modbusabfrage ist auf "inaktiv" gesetzt, das jeweilige Silo hat keine giltigen Werte (siehe Seite 17).
"Modbus": Das Modbus Netzwerk arbeitet nicht ordnungsgemaB. Siehe Punkte unter Inbetriebnahme (Seite 10).

Weitere Diagnosemeldungen kénnen angezeigt werden. Diese sind mit Kommentaren fir Ursache und mégliche MaBnahmen ergénzt.

BB NsoLuTiOnNns

NT 4600 91290920 Seite 11



FullstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Visualisierung - Bedienung

Seite "Silo Einzelansicht"

Trendansicht und Weiterleitung zur Silo- und Sensoreinstellungen fiir dieses Silo
Benutzer Level 0 oder hdher

Die Seite 6ffnet durch Driicken auf ein Silo in der Ubersichtsseite (Silotibersicht).

Der Fiillstandwert wird wie auf der "Ubersichtsseite (Siloiibersicht)" angezeigt.

Die gewahlte "Zeitspanne fiir Verlaufsansicht" definiert den Zeitraum, der in dem Diagramm angezeigt wird. Altere Daten als die
angezeigten werden nicht gespeichert.

Nach einem Stromausfall beginnt die Trendlinie von vorn. Bei Verwendung eines USB Sticks kénnen die Daten aber aus dem USB Stick
ausgelesen werden.

01/06/2015 16:50

Silo A
Weizen Zeitspanne flr Verlaufsansicht:
) 100%
0%
G0%
40% .
20% P
0%

12 Stunden pro Teilstrich

Grundeinstellungen Start (einzeln) Silotibersicht

START (einzeln)
Es wird die Messung des Nivobob nur fiir dieses Silo gestartet.
Solange die Messung lauft, erscheint ein griiner Pfeil im Silo.

Wenn kein START Button erscheint, ist der Mess-Start aus einem der folgenden Griinde nicht moglich:

Unter "Sensor-Einstellungen" ist die Anwahl nicht auf "Sensor Nivobob" gesetzt (siehe Seite 17).

Die Modbusabfrage ist auf "inaktiv" gesetzt (siehe Seite 17).

Anzeige "Blocked Start": Die Nivobob Startfreigabe ist auf "nein" gesetzt (siehe Seite 17).

Anzeige "Blocked 24 - 26":  Die Briicke zwischen Klemme 24 - 26 am Nivobob ist gedffnet. Siehe Bedienungsanleitung Nivobob.

Driicken auf das Silo
Fihrt zu "Silo Einstellungen" (siehe Seite 16) und "Sensor Einstellungen" (siehe Seite 17-18) fiir dieses Silo.

Mogliche weitere Anzeigen:

"Offline": Die Modbusabfrage ist auf "inaktiv" gesetzt, das jeweilige Silo hat keine glltigen Werte (siehe Seite 17).
"Modbus": Das Modbus Netzwerk arbeitet nicht ordnungsgemaB. Siehe Punkte unter Inbetriebnahme (Seite 10).

Weitere Diagnosemeldungen kénnen angezeigt werden. Diese sind mit Kommentaren fir Ursache und mogliche MaBnahmen ergéanzt.

] ] SOLUTIONS
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FlllstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréateinformation / Betriebsanleitung Ve conTRon

Visualisierung - Bedienung

Seite "Grundeinstellungen - Benutzer"

Anwahl Benutzerrechte und Passwortschutz

Benutzerrechte Ubersicht
Je nach eingestelltem Level sind folgende Funktionen verfligbar:

Funktion Level 0 | Level 1 | Level 2

Ubersichtsseite (Silotibersicht) X X X

Silo Einzelansicht X

X
Hupe quittieren (Vollmeldung) X X
Mess-Start Nivobob X

Seite "Grundeinstellungen"

Seite "Siloeinstellungen”

Seite "Sensoreinstellungen”

X | X | X | X [ X | X |X

Passwort fir Level 1 und 2 andern

Wechsel Benutzerrechte

Level anwéhlen, in den gewechselt werden soll, Passwort eingeben und auf "Wechseln" drticken.
Werksseitig ist das Passwort fur alle Level auf "0" gesetzt.

Nach erfolgreichem Wechsel wird dies mit einem griinen Feld angezeigt, ansonsten mit einem roten Feld.
Sollte das Passwort nicht mehr bekannt sein, kontaktieren Sie bitte den Hersteller.

Anmerkung: Level 3 und 4 sind Service-Level (nicht zuganglich).

Aktuelle Benutzerrechte: Level 2

Wechseln zu;
Passwort: [ d

Zurtick

Passwort @ndern

Werksseitig ist das Passwort fur alle Level auf "0" gesetzt.

Passwort &ndern ist nur aus aktuellem Benutzerrecht Level 2 heraus méglich. Dort erscheint der Button "Passwort &ndern”. Nach
Drucken des Buttons wird der Level eingegeben, fir den das Passwort gedndert werden soll.

Fur Level O ist das Passwort unveranderbar "0".

Fidr Level 1 und 2 kann das neue Passwort ein- bis 6-stellig sein.

Nach erfolgreicher Passwortvergabe wird dies mit einem griinen Feld angezeigt, ansonsten mit einem roten Feld.

Anderung fir:
Altes Passwort: [
Neues Passwort: [ 0o
Passwort Bestitigung: [ 0

Andern Zuriick

] ] SOLUTIONS
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FullstandUberwachungssysteme

N |VOTe C® NT 4600 UWT

Geréateinformation / Betriebsanleitung LevEL conTRo

Visualisierung - Bedienung

Seite "Grundeinstellungen - System"

Einstellung von Datum, Zeit, Meniisprache der Software, landerspezifische Einheiten, Anzahl der

darzustellenden Silos, Mess-Intervall Nivobob, Hupe, USB Datenspeicherung
Benutzer Level 2

Systemeinstellungen  Firmware v1.0 01/06/2015 16:28

Datum - Zeit Anzahl Silos USB Datenspeicherung

Tag 1 ) nein 1M ja

Monat 6 Mess Intervall Nivobob | \nv0 o iy [0]f30]

Jahr 2015 Startzeit [HH:MMI - [5H00 | o iopergann

Stunde 6 Intervall [HH:MM] — fL4]{o0]

hinute 28

Sekunda 26 Hupe angeschlossen

nein 1M ja

Sprache

deutsch hd

Einheiten

Grundeinstellungen Silotbersicht
Datum/ Zeit

Eingabe des aktuellen Datums und Zeit.

Sprache
Eingabe der MenUsprache der Software.

Einheiten
Anzeige der Einheit der Silodimensionen in der Seite "Silo Einstellungen” (siehe Seite 16).

Anzahl Silos
Definition der Gesamtanzahl der Silos in der Visualisierung.

Mess Intervall Nivobob

Aktivierung automatischer Mess-Starts der Nivobobs. Der Start erfolgt taglich erstmalig bei der gesetzten Startzeit (Uhrzeit),
dann regelmaBig wiederholt mit dem eingestellten Intervall (Stunden : Minuten).

Ist das Intervall auf O gesetzt, werden keine automatischen Mess-Starts ausgefihrt.

Hupe angeschlossen
Eingabe, ob eine Hupe (die bei Volimeldung ausgeldst wird) angeschlossen ist. Dies ist nétig, um die interne Datenverarbeitung
auf die Hupenfunktion abzustimmen.

USB Datenspeicherung
Ein USB Stick kann an der Unterseite des Touch Panels eingesteckt werden. Die Speicherung startet automatisch nachdem
der Schieber "USB Datenspeicherung" auf "ja" gesetzt wurde.

Es werden Trenddaten aller Silos im .csv Format auf den Stick gespeichert.

Die Fullstande werden volumenbezogen (mit Beriicksichtigung des Silokonus) als Promillwerte ausgegeben (0 - 1.000 Promille).
Es erfolgt keine Ausgabe von absoluten Werten wie Tonnen, Kubikmeter oder Meter.

Es wird fiir jeden Monat eine neue Datei angelegt.

Die Ubertragung von Daten auf den USB-Stick erfolgt automatisch ca. alle 10 Minuten.

Intervall:
Das Intervall definiert die Zeit, nach der jeweils ein neuer Messwert gespeichert wird (Stunden : Minuten). Minimales Intervall ist
eine Minute. Bei Eingabe 00:00 erfolgt keine Datenspeicherung.

Speicher:
Anzeige des erforderlichen Speicherplatzes auf dem USB Stick (abh&ngig von dem gewahlten Intervall).
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NivoTec®

FlllstandUberwachungssysteme
NT 4600

Geréateinformation / Betriebsanleitung

Visualisierung - Bedienung

Seite "Grundeinstellungen - Diagnose Nivobob"

Auslesen von Diagnosedaten aus dem Nivobob
Benutzer Level 2

Die Daten dienen zu Diagnosezwecken.

01/06/2015 16:10

Madbus ID
Gerdteeinstellung

40007 - M_LANGUAGE 00000
40002 - M_UNIT 00000
40003 - M_MAX_MOVE_DIST [00000)
40004 - WM_SILO_HIGHT 00000
40005 - M_AIR_DIST 00000
40006 - WM_CONE_RIGHT 00000
40022 - M_TIMER 00000
Messung

40051 - M_START 00000
40046 - M_DISTANCE 00000
40055 - M_WVOLUME 00000
40052 - M_INHIBIT 00000
40045 - M_STATUS 00000
40057 - M_FULL DETECTOR |[00000)

Diagnose

40026 - M_TOTAL_CYCLES
40044 - M_TOTAL_CYCLES_H
40028 - M_CYCLES_LEFT
400580 - M_CYCLES_LEFT_H
40029 - M_TOTAL_RUMN_TIME
40048 - M_TOTAL_RUN_TIME_S
40031 - M_RUN_TIME_LEFT
400583 - M_FAILURE

40054 - M_MAINTENANCE

Kommunikation
40034 - WM_PROTOCOL
40035 - M_ADDRESS
40036 - W_BAUDRATE

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

00000

Grundeinstellungen

Modbus ID

Eingabe der ID Nummer (Modbusadresse) des Nivobob, der ausgelesen werden soll.
Nach Driicken auf "Lesen" werden alle Modbusregister des Nivobob ausgelesen und angezeigt.
Zur Bedeutung der Register siehe Bedienungsanleitung des Nivobob.
Das Schreiben von Daten in den Nivobob ist nicht méglich.

NT 4600
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NivoTec®

FullstandUberwachungssysteme

NT 4600

Geréateinformation / Betriebsanleitung

Visualisierung - Bedienung

WT

LEVEL CONTROL

Seite "Silo Einstellungen”

Einstellungen von silobezogenen Daten
Benutzer Level 2

Die Seite 6ffnet durch Driicken auf das Silo in der Seite "Silo Einzelansicht".

Silo Einstellungen

"Sensor Einstellungen ]

01/06/2015 16:17

Silo Bezeichnung
Name Silo A |
Inhalt |Weizen |
Artikel Nr. | | I_‘ -
- . 100%
Silo Daten Siloform
H [ 15.40/m runc ] eckig o1
K [3:20lm | Einheit Fullstand ‘ (e
C [a2om [
D1 3.50|m
Dz [ 0.50|m Schiittgewicht K D2
[ 0.750/ kg/! . F—'|
a r
Maximalwert: 88.33t

Grundeinstellungen Zuriick

Silo Bezeichnung
Das dargestellte Silo kann mit beliebigem Text fiir Siloname, Inhalt und Artikelnummer beschriftet werden.

Silo Daten und Siloform
Mit den eingegebenen Daten berechnet die Software den volumenbezogenen Messwert.

Einheit Fullstand
Die gewahlte Einheit wird in den Silos angezeigt, siehe Seite 11 und 12.

Schiittgewicht
Wird fur "Einheit Fillstand" ein Gewicht gewahlt, muss die Dichte des Schiittgutes eingegeben werden, um die Gewichtsberechnung zu
ermdglichen.

Maximalwert

Anzeige des berechneten maximalen Inhalts gemaB oben eingegebenen Daten.

Seite 16
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FlllstandUberwachungssysteme
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Geréateinformation / Betriebsanleitung Ve conTRon

Visualisierung - Bedienung

Seite "Sensor Einstellungen"

Einstellungen von sensorbezogenen Daten
Benutzer Level 2

Die Seite 6ffnet durch Driicken auf das Silo in der Seite "Silo Einzelansicht".

a) Bei Verwendung von Nivobob

Silo Einstellungen  |[Sensor Einstellungen | R

Sensor Nivobob
MNivobob BT ] 4-20mA Startfrelgabe  nein I |
Eingang Signal Ablaufiange

Modbusabfrage inakctiy 0 aktiv

Modbus 1D

Vollmelder
WModbus 1 Wert

Grundeinstellungen Zurtick Silolbersicht

Sensor
Einstellung auf "Nivobob"

Eingang Signal

Modbusabfrage:
Zur Abschaltung von einzelnen Silos (z.B. Revision) kann die jeweilige Modbus ID inaktiv gesetzt werden. Die anderen Silos sind dabei
weiter aktiv. Im jeweiligen Silo wird dann "Offline" angezeigt.

Modbus ID:

Eingabe der Modbus ID (Modbusadresse) des Nivobob.

Die Modbusadresse am Nivobob wird im Kommunikations-Meni des Nivibob eingestellt (siehe Bedienungsanleitung

Nivobob). Sinnvoll ist die Vergabe der Adresse 1 flr das erste Gerat, dann aufsteigend mit 2, 3 etc. Bei gemischter

Verwendung mit Modbusumsetzern sind die ersten Adressen fir die Modbusumsetzer bereits voreingestellt (siehe ndchste Seite), die
Nivobob Adressen missen dann oberhalb dieser vergeben werden. Optional (Auswahlcode 33) sind die Nivobob Geréte bereits

mit voreingestellter Adresse ausgeliefert.

Vollmelder

Wenn ein Vollmelder angeschlossen ist wird dieser durch die Anwahl "Modbus" eingelesen (siehe elektrischer Anschluss Seite 7 fir
Anschluss an NB 3000/ NB 4000). }

Bei Anwahl "Wert" wird die Vollmeldung beim Uberschreiten des eingegebenen Flllstandwertes (in Prozent) aktiviert.

Nivobob

Startfreigabe:
Der Messstart kann durch das Feld "nein" blockiert werden, z.B. wenn ein Silo beflllt wird. Im jeweiligen Silo wird dann "Blocked Start"
angezeigt.

Ablauflange:

Eingabe der maximalen Ablauflange des Fuhlgewichtes.

Durch Driicken auf "read" wird die im Nivobob aktuell gespeicherte Lange abgefragt und angezeigt.
Durch Eingabe eines Wertes und Driicken auf "write" wird dieser Wert in den Nivobob geschrieben.
Bemerkung: Die Einstellung der max. Ablauflange kann auch direkt im Nivobob erfolgen.

Bemerkung: Weitere Einstellungen im Nivobob Meni sind nicht relevant, da lediglich die Messléange aus dem Nivobob ausgelesen und in
der Visualisierung in eine volumenbezoge Anzeige umgerechnet wird.

] ] SOLUTIONS
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Geréteinformation / Betriebsanleitung v oo

Visualisierung - Bedienung

b) Bei Verwendung von 4-20 mA Sensor (liber Modbusumsetzer angeschlossen)

Programmierung des 4-20 mA Sensors:

Der angeschlossene Sensor muss wie folgt programmiert sein:

- 4 mA muB3 dem Fllstandwert 0% entsprechen (siehe "Silo Einstellungen", Seite 16).

- 20 mA muB dem Fullstandwert 100% entsprechen.
Bemerkung zu NR 3000: H und L ist bezogen auf den Befestigungsflansch.

- Der Sensor muss ein lineares Fiillstandsignal liefern (Zusammenhang Signalausgang und Fillstand). Die volumenbezogene
Umrechnung erfolgt in der Visualisierung.

Silo Einstellungen || Sensor Einstellungen | ESENER R e

Sensor
Mivobob [l 4-20ma

Eingang Signal

WModbusabfrage inakctiv [ aktiv
Madbus 1D

4-20mA Modul

Vollmelder

Modbus [ WM ‘wert [ 90| %

Grundeinstellungen Zurtick Silotibersicht

Sensor
Einstellung auf "4-20 mA".

Eingang Signal

Modbusabfrage:
Zur Abschaltung von einzelnen Silos (z.B. Revision) kann die jeweilige Modbus ID inaktiv gesetzt werden. Die anderen Silos sind dabei weiter
aktiv. Im jeweiligen Silo wird dann "Offline" angezeigt.

Modbus ID:

Eingabe der Modbus ID (Modbusadresse) des Modbusumsetzers.

Die Modbusumsetzer sind werksseitig voreingestellt auf Adresse 1 fur den ersten Modbusumsetzer, dann aufsteigend mit

2, 3, 4. Die Einstellung kann nicht verandert werden. Ein Aufkleber mit der Modbusadresse befindet sich im Modbusumsetzer
auf dem eingebauten M-7002 Modul.

4-20 mA Modul:

Eingabe der Kanal Nummer fiir 4-20 mA Sensoren und Vollmelder:

Kanal 0 ist zugeordnet der Klemme Vin0+ sowie DIO (siehe elektrischer Anschluss Seite 9)
Kanal 1 ist zugeordnet der Klemme Vin1+ sowie DI1

Kanal 2 ist zugeordnet der Klemme Vin2+ sowie DI2

Kanal 3 ist zugeordnet der Klemme Vin3+ sowie DI3

Vollmelder

Wenn ein Vollmelder angeschlossen ist wird dieser durch die Anwahl "Modbus" eingelesen (siehe elektrischer Anschluss Seite 9 fur
Anschluss an Modbusumsetzer). )

Bei Anwahl "Wert" wird die Vollmeldung beim Uberschreiten des eingegebenen Fiillstandwertes (in Prozent) aktiviert.
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